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RE12S Instrukcja obstugi

1.

OGOLNY ZARYS

1.1. FUNKCJE

48 x 48

q
Istotne cechy

* Regulacja programowa
Regulacja programowa obejmuje 8 programow po 16 odcinkdéw

* Uniwersalne wejscia/wyjscia
Réznorodnos¢ wejsc i wyjsc.

* Dostrajanie adaptacyjne
Dla lepszej jakosci regulacji, nowa funkcja adaptacyjnego strojenia zostata
dodana wraz z istniejgcym samostrojeniem i autoadaptacja.

* Wybér parametru na dolnym wyswietlaczu
Opcje dolnego wys$wietlacza wybierane przez uzytkownika umozliwiajg szybkie
ustawianie roznych parametréw, takich jak wartos¢ zadana, alarmy, wartosci
PID, dostrajanie itp.

* Strefa PID
4 programowalne strefy parametrow PID.

* Funkcje wyjs¢
Mozna wybrac jako wyjscie sterujgce lub wyjscie retransmisiji

* Tryby specjalne
Tryby specjalne wybierane przez uzytkownika
grzanie-chtodzenie PID, tryb Auto/reczny, Regulacja statowartosci
narost/wstrzymanie, miekki start

Inne

* Dwuwierszowy 4-cyfrowy wyswietlacz

* Filtrowanie cyfrowe

» Sygnalizacja uszkodzenia czujnika

» Kompensacja btedu czujnika

* Programowalne blokady parametrow

* Zasilanie 90 do 270 VAC/DC

* Stopien szczelnoséi panelu przedniego IP65
» Komunikacja RS-485 MODBUS
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1.2. KOD ZAMOWIENIA

Kod wykonania

Wejscie

Zasilanie

Interfejs

RE12S

Uniwersalne

90-270 VAC / DC

TAK

2. DANE TECHNICZNE

« WYSWIETLACZ

48 X 48 — Dwuwierszowy 4-cyfrowy 7-segmentowy wysSwietlacz LED. Gérny wiersz: biaty
o wysokoéci cyfr 15,3 mm (warto§¢ mierzona). Dolny wiersz: 8,0 mm wysokos$ci Zielony.

Wskazniki statusu LED

Wyjscie gtéwne (1), Wyjscie alarmowe (2,3), Tryb sterowania

recznego (M) Strojenie (T), Strojenie adaptacyjne (A)

« WEJSCIE

Wejscie

Termopara: J,K, T,R,S,C,E,B,N,L,U,W, Platinel Il.
RTD: PT100.

Sygnat analogowy: -5 do 56 mV, 0 do VDC, 0 do 20 mA DC

(Programowalna charakterystyka)

Czas probkowania

200 ms.

Rozdzielczos¢

1/0. 1° dla termopar i Pt100.
1/0.1/0.01/0.001 dla wejscia analogowego
(Pozycja punktu dziesietnego)

Dokladnosc¢ wskazan

+ 0,25% zakresu lub 1°C w zaleznosci od tego, ktora
wartos¢ jest wieksza. (20 min czasu nagrzewania).
Doktadnos¢ kalibracji temperatury spoin odniesienia
dla termopar £5°C.

Dla wejs¢ RTD: 0,1% F.S. £ 1°C.

Filtr cyfrowy

WYL., od 1 do 99 sek.

» WYJSCIE STERUJACE

Wyjscie przekaznikowe

Przekaznik 1, Przekaznik 2: 7A@250VAC lub 30VDC
Oczekiwana zywotno$é: 100000 cykli przy maksymalnym
obcigzeniu znamionowym

Przekaznik 3: 10A@277VAC lub 28VDC

Oczekiwana zywotnosc¢: 100000 cykli przy maksymalnym
obcigzeniu znamionowym

Wyjscie tranzystorowe
do SSR

15VDC

Wyjscie ciagte pradowe

Zakres: 0-20 mA DC, 4-20 mA DC (nastawa fabryczna)

Funkcja: Sterowanie.

Czestotliwo$¢ odSwiezania: Aktualizacja PID - co cykl.
Czas ustalenia - 100 ms

Maksymalna rezystancja obcigzenia wyjscia: 5000hm
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e WYJSCIE ALARMOWE

Wyjscie przekaznikowe

Przekaznik 1, Przekaznik 2: 7A@250VAC lub 30VDC
Przewidywana zywotno$¢: 100000 cykli przy
maksymalnym obcigzeniu.

Przekaznik 3: 10A@277VAC lub 28VDC

Przewidywana zywotno$¢: 100000 cykli przy maksymalnym
obcigzeniu znamionowym.

« WYJSCIE RETRANSMISJI

Wyjscie pradowe

Zakres: 0 / 4-20mA, Funkcja: Retransmisja
Czas przetwarzania: 100 ms, Maksymalna rezystancja
obcigzenia wyjsciowego: 500 Q

* FUNKCJA

Gtéwne wyjscie sterujgce

Tryb pracy: PID lub ON/OFF

Wyjscie: Proporcjonalne lub ciggte DC
Czion proporcjonalny: 0 do 400°C
Czton catkujgcy: 0 do 3600 s

Czas rdzniczkujgcy: 0 do 200 s

Czas cyklu: 0,1 do 100,0 s
Autoadaptacja

Programowalna wartos¢ % wyj$cia

Parametry PID

4 programowalne zestawy parametrow PID

Tryb PID grzanie-chtodzenie

Tryb pracy: PID lub ON/OF

Wyijscie: Proporcjonalne

Czton proporcjonalny: 0 do 400 °C

Czas cyklu: od 0,1 do 100,0 s

Strefa nieczuto$ci grzanie-chtodzenie: Programowalna.

Alarm

Tryby: Wzgledny gérny, wzgledny dolny, wzgledny zewnetrzny,
bezwzgledny dolny/gérny, uszkodzenie czujnika.

Dziatanie: Tryb bezwzgledny lub odchylenia

Histereza: Programowalna

Tryb wstrzymania/gotowosci: Programowalny

Sygnalizator: Programowalny

Resetowanie: Programowalny - automatyczny lub blokowany
Dziatanie przerwania sondy: Skalowanie w gore.

Regulacja programowa

Liczba programow: 8

Liczba odcinkéw w kazdym programie: 16

Pozostate parametry: tgczenie programéw, Programowalne
cykle powtarzania, opcje wznowienia/restartu po wytgczeniu
zasilania, wstrzymanie odchylenia, alarm w kazdym odcinku
z ustawianym czasem trwania alarmu.
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* KOMUNIKACJA CYFROWA

Standard interfejsu

RS485

Adres 1...99, maksymalnie 32 urzgdzenia na magistrali
Tryb transmisji Half duplex

Protokoét przesytania Modbus RTU

Max odlegtos¢ transmisiji Maksymalnie 500m

Predkos¢ transmisji

115200, 57600, 38400, 9600, 4800, 2400 bit/s.

Parzystos¢

Brak, nieparzyste, parzyste

Bity stopu

1lub 2

Czas odpowiedzi

100ms (maks. i niezaleznie od szybkosci transmisji)

« WARUNKI SRODOWISKOWE

Zakres dziatania

0....50°C.

Zakres przechowywania

-20 .... 75°C.

Wilgotnos¢ podczas
przechowywania

85% maks. wilgotnos¢ wzgledna (bez kondensacji)
od 0 do 50°C

Wysokos$¢ 2000m

Kategoria przepiecia 2

Stopien zanieczyszczenia 2

Lokalizacja uzytkowania Wewnetrzna/sucha
» ZASILANIE

Zasilanie 90...270 VAC/DC

Czestotliwos¢ 50/60Hz.

Zuzycie energii 6VA maks.

* NAPIECIE PRZEBICIA IZOLACJI

Napiecie zasilania wzgledem wejs¢ i wyjs¢

1500VAC

Wejscia i wyjscia w odniesieniu do stykéw przekaznika | 3000VAC

« BEZPIECZENSTWO | NORMY EMC

Zgodnos$¢ z normami

CE

LVD

Zgodnie z normg IEC 61010-1:2010+AMD1:2016

EMC

Zgodnie z normg IEC 61326-1:2020

STOPIEN OCHRONY

IP65
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» WAGA: 101 gramoéw

* OBUDOWA: Trudnopalne tworzywo sztuczne

« ZAKRESY CZUJNIKOW WEJSCIOWYCH (dla rozdzielczosci 1°C):

Typ czujnika Zakres Typ czujnika Zakres

J - 200 do 750°C E - 200 do 750°C
K - 200 do 1350°C B +400 do 1820°C
T - 200 do 400°C N - 200 do 4300°C
R - 200 do 1750°C L - 200 do 600°C
S - 200 do 1750°C U - 200 do 900°C
C - 200 do 2300°C W 0 do 2300°C

Platinel Il - 200 do 1930°C PT100 - 100 do 850°C

o« WEJSCIA SYGNALU

Typ Zakres
Ciggte w mV -50 do 56mV
Napigcie 0 do 10 VDC
Prad 0 do 20 mA

« WYBOR WEJSCIA | KONFIGURACJA MIKROPRZELACZNIKA:
UWAGA: Zmodyfikowano nastepujgce parametry

Zwarcie odpowiednich pinow JP1 zgodnie z ponizszg tabelg

w celu sprzetowego wyboru typow czujnikdw wejsciowych:

0L

i

TC/RTD/LIN (mV)  V

-

ON

Przesun odpowiednie przetgczniki w dot, aby wybrac sprzetowo
typy czujnikdw wejsciowych.

UWAGA: Wyboru czujnika nalezy dokonaé réwniez na poziomie
0 w menu regulatora.
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3. INSTALACJA

3.1. ZASADY BEZPIECZENSTWA
« STRESZCZENIE DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

Niniejsza instrukcja jest przeznaczona dla personelu zajmujgcego sie instalacjg okablowania,
obstugg i rutynowg konserwacjg urzadzenia. Wszystkie modyfikacje zwigzane

z bezpieczenstwem; symbole i instrukcje, ktore pojawiajg sie w niniejszej instrukcji obstugi
lub na urzadzeniu, muszg byc Scisle przestrzegane, aby zapewni¢ bezpieczenstwo personelu
obstugujgcego, a takze urzadzenia.

Jesli urzgdzenie nie jest obstugiwane w sposéb okreslony przez producenta, moze to ostabi¢
ochrone zapewniang przez urzgdzenie.

A UWAGA: Przed przystgpieniem do instalacji i obstugi urzgdzenia nalezy przeczytac
catg instrukcje.

A UWAGA: Ryzyko porazenia prgdem.
« INSTRUKCJA MONTAZU

/\ UWAGA:

1.To urzgdzenie, rodzaj montazu - tablicowy, zwykle staje sie czescig gtownego panelu
sterowania i w takim przypadku zaciski nie pozostajg dostepne dla uzytkownika koncowego
po instalacji i okablowaniu wewnetrznym.

2.Przewody nie mogg stykac sie z wewnetrznymi obwodami urzgdzenia, w przeciwnym razie
moze to prowadzi¢ do zagrozenia bezpieczenstwa, ktore z kolei moze zagrazac zyciu lub
spowodowacé porazenie prgdem elektrycznym operatora.

3.Pomiedzy zrédtem zasilania a zaciskami zasilania nalezy zainstalowac wytgcznik
automatyczny lub wytgcznik sieciowy, aby umozliwi¢ wtgczanie i wytgczanie zasilania.
Przetgcznik lub wytgcznik musi by¢ zainstalowany w dogodnym miejscu, normalnie
dostepnym dla operatora.

A UWAGA:

1. Urzadzenia nie wolno instalowa¢ w warunkach otoczenia innych niz okreslone

W niniejszej instrukciji.

2. Zabezpieczenie bezpiecznikiem - Urzgdzenie nie posiada wbudowanego bezpiecznika.
Zaleca sie instalacje zewnetrznego bezpiecznika dla obwodéw elektrycznych. Zalecana wartosc
znamionowa takiego bezpiecznika powinna wynosi¢ 275VAC/1Amp.

3. Poniewaz jest to urzgdzenie montowane tablicowo (znajduje sie w gtdwnym panelu
sterowania), jego zaciski wyjsciowe sg poditgczone do urzgdzenia nadrzednego. Taki sprzet
powinien réwniez spetnia¢ podstawowe wymagania EMI/EMC i bezpieczenstwa, takie jak
odpowiednio IEC 61326-1i IEC 61010.

4. Odprowadzanie ciepta z urzgdzenia odbywa sie poprzez otwory wentylacyjne znajdujgce
sie na obudowie urzgdzenia. Takie otwory wentylacyjne nie mogg by¢ zastoniete,

W przeciwnym razie moze to prowadzi¢ do zagrozenia bezpieczenstwa.

5. Zaciski wyjsciowe powinny by¢ obcigzone zgodnie z wartosciami/zakresem

okreslonym przez producenta.

* KONSERWACJA

1.Urzadzenie powinno by¢ regularnie czyszczone, aby unikng¢ zablokowania czesci wentylacyjnych.
2. Do czyszczenia nalezy uzywac miekkiej szmatki. Nie nalezy uzywac alkoholu izopropylowego
ani innych organicznych srodkéw czyszczacych.
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« ZALECENIA PODLACZENIA PRZEWODOW

A UWAGA:
1. Aby zapobiec ryzyku porazenia prgdem, zasilanie urzgdzenia musi by¢
WYLACZONE podczas podtgczania przewodow.

2. Przy wiaczonym zasilaniu nie wolno dotykac zaciskdw ani czesci natadowanych
elektrycznie.

3. Okablowanie powinno by¢ wykonane $cisle wedtug uktadu zaciskdédw z najkrétszymi
potgczeniami. Nalezy upewnic sie, ze wszystkie potgczenia sg prawidtowe.

4. Uzyj zaciskdw z koncowkami, aby spetni¢c wymagania srub M3.5

5. Aby wyeliminowac zaktécenia elektromagnetyczne, nalezy uzy¢ krétkiego

przewodu o odpowiednich parametrach znamionowych i skreci¢ go w tym samym
rozmiarze.

6. Kabel uzywany do podtgczenia do zrodta zasilania musi mie¢ przekréj 1 mmz2 lub
wiecej. Przewody powinny mieC napiecie izolacji co najmniej 1,5 kV.

« ELEKTRYCZNE SRODKI OSTROZNOSCI PODCZAS UZYTKOWANIA

Szum elektryczny generowany przez przetgczanie obcigzen indukcyjnych moze powodowac
chwilowe zaktécenia, nieregularne wyswietlanie, zatrzaskiwanie, utrate danych lub trwate
uszkodzenie urzgdzenia. Aby zredukowac szumy:

A) Zaleca sie stosowanie warystoréw na zasilaniu regulatora temperatury i obwodow
ttumigcych na obcigzeniach.

B) Nalezy uzywa¢ oddzielnych ekranowanych przewodow dla wejsc.
C)Urzadzenie powinno by¢ oddzielone od stycznika.

« ZALECENIA INSTALACYJNE
Montaz: Instalacja regulatora

1. Przygotuj otwor w tablicy o odpowiednich wymiarach, jak pokazano na rysunku.

* WYMIARY ZEWNETRZNE (mm)

4

84
ﬁsz — g
U

52

|

Otwor montazowy: 46mm x 46mm

“unnuunn?
£
(o]

2. Zdejmij uchwyt kotnierzowy z obudowy z regulatora.

3. Wsun regulator w otwor montazowy. Zamontuj regulator dociskajgc z tytu
uchwyt do tablicy.

9
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/\ UWAGA

Miejsce instalacji regulatora nie moze znajdowac sie w poblizu zrodet
ciepta, zrgcych opardw, olejow, pary lub innych niepozgdanych produktow
ubocznych procesu.

Zasady dotyczace EMC:

1. Nalezy uzywa¢ odpowiednich przewodow zasilajgcych z najkrotszymi
potgczeniamiitypu skrecanego.

2. Kable potgczeniowe powinny by¢ utozone z dala od wszelkich wewnetrznych
zrodet zaktocen elektromagnetycznych.

3.2. OPIS ZACISKOW

RE12S
Supply:90 to 270VAC/DC
6VA max, 50/60Hz

RLY1,2:7A@250V AC/30VDC
RLY3:10A@277V AC/28VDC

+
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3.3. PODLACZENIE WEJSCIA

mA RTD1

Chrae
12

RTD2

RTD3

TC-Termopara (J,K, T,R,S,C,E,B,N, L, U, W, Platinelll).
V - Wejscie napieciowe (0do 10 V DC).
mA—Wejscie prgdowe (0do 20mADC) RTD-Pt100.

UWAGA: 1) Zobacz wybor typu wejscia na poziomie 0 menu programowania.
Wybor wejscia w mikroprzetgczniku na stronie 7.

W przypadku 2-przewodowego czujnika Pt100 zewrzyj zaciski 131 12.

3.4. PODLACZENIE WYJSCIA STERUJACEGO

N
@ OBCIAZENIE

NO SUPPLY
(D) :
com

Rys 1. Wyjscie gtéwne/sterujgce — Sterowanie przekaznikiem
(obcigzenie rezystancyjne mniejsze niz 1A)

11
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N
@ OBCIAZENIE —O

ZASILANIE

© —o

©,

NO

O,

O

TLUMIK
e ZASILANIE
A

COM
O/\O O/O oL
LOAD STYCZNIK

Rys2. Wyjscie gtdwne/sterujgce— Przekaznik/SSR do
sterowania stycznikiem (dla jednej fazy)

UWAGA: Aby wydtuzy¢ zywotnosS¢ przekaznika w regulatorze, nalezy uzy¢ ttumika,

jak pokazano powyzej.

O

I| 12VDC |+

SSR
@ ® OBCIAZENIE
+
) ] ZASILANIE
© O —0

Rys3. Wyjscie giowne/sterujace— Napiecie impulsowe do sterowania SSR

Maksymalne
obcigzenie
500 Ohm 4

®

OBCIAZENIE

0-20MA or
4-20mA

Rys4. Wyjscie glowne/sterowania — sygnaf pradowy.

12
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Warianty konfiguracji wyjscia:

Wyjscie e Retransmisja Przekaznik 1| Przek.2 | Przek.3
o Wyjscia
Przekaznik P NP ste)r/Jujqce AL1 AL2
RE12S .
Analogowe| NP P NP | oo | AL2
SSR (A0 jako SSR NP NP AL AL2

*Uwaga : Mozliwe = P ; Niemozliwe=NP ; Alarm=AL Gdy wyjscie gtbwne na
poziomie 4 jest wybrane jako Wyjscie analogowe. Przekaznik alarmu 1 (4j.
przekaznik 2) dziata jako wyjscie sterujgce.

13
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\/ (‘ Wyglad wszystkich zacienionych menu zalezy od wyboru innych parametrow.
Wiecej informacji mozna znalez¢ w cze$ci Programowanie.
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4.2 OPIS PRZYCISKOW

Funkcje

Nacisniecie przycisku

Aby wejs¢ lub wyjs¢ z trybu programu

A + VW razem przez 3 sekundy

Aby zmieni¢ poziomy

A lubW kiedy “ Eil’ jest wySwietlone ¢+ & /W
aby zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ wartos$¢ funkgji

Aby przejrze¢ funkcje na tym samym
poziomie i wyswietliC biezgcag opcje.

Alub W raz aby wyswietli¢
nastepna/poprzednig funkcje

Aby zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ wartosc
okreslonej funkciji.

<« +4& aby zwiekszyCi « + ¥ aby
zmniejszy¢ warto$¢ funkciji.

Aby przegladac i zmienia¢
parametry online

O to aby wyswietli¢ parametry i © +&
W aby przewija¢ parametry. Nacisng¢
<« +4& /¥ aby zmieni¢ wartos¢ parametru

UWAGA: Urzgdzenie automatycznie wyjdzie z trybu programowania po 30 sekundach
braku aktywnosci.

4.3. WSKAZANIA | WYSWIETLACZ

1

WartoS¢ mierzona (PV)

Wyswietla wartosS¢ temperatury procesu.

Warto$¢ zadania (SV)

Wyswietla wartos¢ wybranej dolnej opcji
wyswietlania. Domyslinie wySwietlana jest
\wartosc set1.

3 | Przekaznik 1 (1) Wskazuje stan wyjscia gtdbwnego (przekaznik 1).

4 | Przekaznik 2 (2) Wskazuje stan wyjscia alarmowego (przekaznik 2).
5| Przekaznik 3 (3) Wskazuje stan wyjscia alarmowego (przekaznik 3).
6| M Wskazanie dla trybu regulacji recznej.

7T Wskazanie dla trwajgcego strojenia.

8| A Wskazanie dla trwajgcego strojenia adaptacyjnego
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4.4. POZIOM 0 - PARAMETRY WEJSCIOWE
« PROGRAMOWANIE POZIOMOW
. Warunek Wartos¢
Symobol Nazwa i opis Zakres wyswietlania | domysina
Typ wejscia Y.
Wybierz typ wejscia jako n/S/C/E/
Termopary: J,K,T,R,S,C,E, b/0/L/
B,N,L,U,W. Platinel II. /Y /PERL
= RTD: PT100 0100/ o '
1P £ | Wejscia sygnatu: Liniowe mV (- :':':-:U/EH“UBR — J
5 do 56mV), napieciowe (0 do | ="~ '="
10V), pradowe (4 do 20mA).
Zakresy wejs¢ podano w tabeli
na stronie 6.
Kompensacija N0/9€S | Wejscia TC. YES
TC */ RTD: | Nie dotyczy
10 temopary typu
N"E S| | Rozdzielczosc e e R,SiB :
110
0.01/ 000!
= TC/RTD
or /o or
k £ o P| | Jednostka temperatury r/of wejscia. r
Punkt skalowagia wartosci 13 Etg do
wysSwietlacza1 punktu ) o
Podawanie wartosci wyswietlanej | Skalowania Wejscie 0
wymaganej przy dolnej wartosci wy$wietlacza| analogowe
wejscia analogowego 2
. . . COmA/
Punkt skalowania wartosci -somVv _
wejsciowe;j1 88 V do Zgodnie z
1§ C.L| | Podawanie dolnej wartosci punktu Wejscie wybranym
analogowego sygnatu skalowania | analogowe trybem
wejsciowego wartosci wejscia
wejsciowej 2
Punkt skalowania wartosci Punkt
wy$wietlanej 2" skalowania
d S L. H| | Podawanie wartosci wyswietlanej |Wartoscl | Wwejscie 89999
wymaganej przy gornej wartosci Y)éivgegﬂgagla analogowe

wejScia analogowego

* Stata rozdzielczo$¢ 1°C dla termopar typu R, S, B.
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. . W k SC
Symbol Nazwa i opis Zakres wyéf;i‘;?,znia dvgranr;gf:a
Punkt skalowania wartosci Punkt skalowania
o i o wartosci wejsciowej .
wejsciowej o  11do Wejscie Zgodnie
1§ [ H| | Podawanie wyzszej wartosci | saagmA analogowe | Z typem
ancj!ogowego sygnatu / SEmMV wejscia
wejsciowego. /1000
Odwrécenie skalowania Wejscie
NG L] | Punkty skalowania wartosci NG /YES analogowe no
wyswietlanej mozna odwrdcic.
Ustaw dolny limit
punktu na
maksymalng warto$¢
. . . . zakresu czujnika.
GPHL| | Gorny limit wartosci zadanej” | siaw domyj imit — 150
punktu na5999
Dla wejscia
analogowego
Min. zakres czujnika
do gornego limitu
o o _ punktu nastawy.
G P L || Dolny limit wartosci zadanej” | -:339do gornego — -200
limitu punktu
nastawy dla wejscia
analogowego

Uwaga: 1. Po zmianie rozdzielczosci z 1 na 0,1 SPLL i SPHL sg ograniczone
odpowiednio do -199 i 999.
2. #1- WysSwietlacz ma statg rozdzielczos¢ 1° dla TC/RTD zgodnie z punktem
dziesietnym wybranym dla wejScia analogowego.

Kompensacja termopary

COMP = YES

Skonfiguruj Tak, jesli kabel kompensacyjny jest podtgczony jako przedtuzenie

termopary. Tak nalezy réwniez skonfigurowa¢ w przypadku, gdy czujnik jest

podtgczony bezposrednio do zaciskdw bez przedtuzenia.

COMP = NO

Skonfiguruj Nie, jesli kabel niekompensujacy jest podtgczony jako przedtuzenie

termopary.
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OBJASNIENIE PARAMETROW:

« JEDNOSTKA TEMPERATURY:

Jednostke temperatury mozna wybrac¢ pomiedzy °C i °F. Po zmianie jednostKki
temperatury, zakresy temperatury rowniez zostang zmienione zgodnie z aktualnie
wybrang jednostkg. W przypadku zmiany nalezy sprawdzi¢ wszystkie parametry.

« ROZDZIELCZOSC:

Rozdzielczo$¢ jest wybierana w zakresie od 1 do 0,1 dla wejs¢ TC i RTD, podczas gdy
jest wybierana w zakresie od 1, 0,1, 0,01, 0,001 dla wejs¢ analogowych. W przypadku
zmiany nalezy sprawdzi¢ wszystkie parametry.

« SKALOWANIE WEJSCIA ANALOGOWEGO

Do skalowania regulatora potrzebne sg dwa punkty
skalowania. Kazdy punkt skalowania ma pare
wspotrzednych wartosci wyswietlanych i wartosci
wejsciowych. Zaleca sie, aby dwa punkty
skalowania znajdowaty sie na dolnym i gérnym
koncu mierzonego sygnatu wejsciowego.
Skalowanie wartosci procesu bedzie liniowe 0.0
pomiedzy wprowadzonymi punktami i bedzie
kontynuowane poza nimi do granic zakresu 0.00mA 20.00mA
wejsciowego. (Przyktad ustawien fabrycznych ISC.L =0.00 |ISC.H =20.00
wyswietli 0,0 przy wejsciu 0 mA i wyswietli 9999 DSC.L =0.0 | DSC.H =9999
przy wejéciu 20,00 mA). RSCL =no

WYSWIETLACZ

9999

WEJSCIE

Odwrdécenie charakterystyki skalowania mozna uzyskac, ustawiajgc parametry
odwrotnego skalowania jako TAK (YES). W takim przypadku dla wejscia 0,00 mA
wyswietlacz pokaze 9999, a dla wejscia 20,00 mA wyswietlacz pokaze 0,0.
UWAGA: Zmiana ta nie bedzie widoczna w menu programowania.

« WARTOSCI GRANICZNE WARTOSCI ZADANEJ:

Regulator posiada programowalne wartosci graniczne gorne i dolne, ktére ograniczajg
zakres ustawien wartosci zadanej. Wartosci graniczne nalezy ustawic tak, aby wartos¢
zadana temperatury nie mogta zosta¢ ustawiona poza bezpiecznym obszarem
roboczym procesul.

4.5. POZIOM 1 - PARAMETRY WYJSCIA STERUJACEGO

Symbol | Nazwa i opis Zakres V\’Iar_unek_ Wartgéé
wyswietlania |domysina
Strefa PID = Tak

SEEt Ustaw tryb ALL/20NE na poziomie 4. ALL

£ UMNE| | Autoadaptacja OFF/SE/AE/ Adt | Regulacja PID OFF
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) Warunek Wartos¢
Symbol Nazwa & opis Zakres wyswietlania | domysina
Dostrajanie procentowe P.AU, 75 to 100 | Dostrajanie = ON PAU
Tryb wyjscia gtownego NE/Fd S;ﬁg;ie:NlE_ e
0% do o/p. A
goérnego limitu . U
Dowolna granica mocy mocy; <103 % to| Sterowanie | (153 dla
LU | wyjsciowej o/p. gorny limit | PID trybu
mocy (w trybie grzanie-
chtodzenia) chtodzenie)
Gérna granica mocy wyjsciowej O/p power low | Sterowanie NN
' limitto130% | PID ruu
HY S - Histereza sterowania ON-OFF 0.1to0 999 Stglr-c?mllzaﬁ]ie* }.8
TC/RTD:
-894d09.9°
Wejscie A
analogowe: ON-OFF .U
HY5.5| | Odchylenie histerezy -35do33 e
zgodnie z wybranym
miejscem
dziesietnym
Gtéwny = Fd
Timer Eﬁ?n%‘)tgg'g a sterowanie 0.0
jest ON-OFF.*
Czton proporcjonalny - Nie dla ' A
grzanie 0do4000 ON-OFF 10
e - Czas catkowania 0 do 3600sec Nie dla ic O
iz | u ao uu . ON-OFF ! (M}
£ Czas roézniczkowaia 0do 200 sec. C[)\l,\lle_gll_—aF 30
m n
d8 Ograniczenie przy starcie 'E')‘(Sgg)“:""' Sterowanie PID X
Fur USED/ .
LYL.t]l | Czas cyklu ESP.F/FF <0 SterowaniePID | 4§ E N
Cur . . 0.1do100.0 Czas cyklu = 1cCn
LYL.u Czas cyklu - uzytkownik sek. uzytkownik 15.0
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Symbol Nazwa i opis Zakres Warunek | Wartos¢
wyswietlania | domys$ina

A 7 Y| | Ograniczenie cztonu catkujgcego AUED/ARNL  |Sterowanie PID Ueo
RNUP] | Quaniczenie cziony 5.0d01 00 % — c5.0
-989t0 5893
(dladO_.1|° <ci) Zakres
rozdzielczosci -
anfLp Restartowanie reczne 99do3%35°L 22?20(;??;:3 0
(dla1”) catkowania =
-9399dog9399 0.
(dla wejscia

analogowego)

Jesli Tryb ustawien = All (Wszystkie) i Zone PID = YES (Zestaw PID

= TAK), zostang wyswietlone parametry z wyjatkiem zacienionych
(tj. Pb-1, 1t-1, dt-1).

Jesli Tryb ustawien = Strefa i PID strefy = TAK, wyswietlone zostang
nastepujgce parametry.

Wyswietlacz Nazwa & opis Okres V}Iafunkl . Wartgsc
wyswietlania [domysina
8 A | Numer zestawu ' o Zone PID= TAK ,
WU | parametrow PID +do (na poziomie 4) |
E’ S PNl | Wartos¢ zadana strefy 5PLido - N
S SPHL
* . .
Py -0 Pb -1 | Czton proporcjonalny 0do4000 . 10
— % -
! £ -1 | Czas catkowania 23&3588 Pb-n>0 120
— %
gt -1l | Czasrozniczkowania ggl?eas Pb-n>0 30

*NOTE: Dla pasma proporcjonalnego, czasu catkowania i czasu rozniczkowania n = 1 do 4
« OBJASNIENIE PARAMETROW::

AUTOADAPTACJA:

Autoadaptacja to funkcja, dzieki ktorej regulator sam uczy sie charakterystyki procesu
i automatycznie ustawia wymagane wartosci P, | i D. Nowe parametry P,,D zostang
automatycznie zapisane w pamieci nieulotnej. Wigczenie TUNE sygnalizowane jest

miganiem diody LED ,T+". (Szczegdtowe objasnienia parametréw PID znajdujg sie
w PODRECZNIKU UZYTKOWNIKA).
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e LIMITMOCYWYJSCIOWEJ:

Parametry te stuzg do ograniczania minimalnej i maksymalnej mocy wyjsciowej regulatora. Dolny limit
mocy wyjsciowej zapewni, ze minimalny procent mocy wyjsciowej (zgodnie z wymaganiami) bedzie
dostepny w przypadku wystgpienia jakichkolwiek zaktbcen procesu lub zmian wartosci zadane;.
Wysoki limit mocy wyjsciowej zapewnia, ze w przypadku wystgpienia jakichkolwiek zaktdcen procesu
lub zmian wartosci zadanej, maksymalna wartoS¢ mocy wyjsciowej jest ograniczona do wartosci
zgodnejz wymaganiami.

* TIMER:

TIMER to czas ponownego uruchomienia wyjécia gtbwnego. W tym przypadku wyjscie gtbwne po
wytgczeniu wigczy sie dopiero po ustawionym czasie, nawet jesli temperatura wzrosta i jest wyzsza niz
ustawiona temperatura. Jest to konieczne, aby zapobiec ponownemu uruchomieniu sprezarki
w krotkim czasie (krétszym niz ustawiony czas).

* CZASCYKLU:

Dostepne sg 3 tryby programowania czasu cyklu:

USEr: Uzytkownik moze zaprogramowac czas cyklu. Tryb zostanie zmieniony na AutO po przejsciu
do autoadaptaciji.

Usr.F: Uzytkownik moze ustali¢ czas cyklu. Ma to najwyzszy priorytet.

AutO: Jestto zalecane. Warto$¢ czasu cyklu jest obliczana automatycznie podczas autoadaptacii.

* OGRANICZENIE CZLONU CALKUJACEGO

Funkcja anti-reset windup (ARW) hamuje dziatanie cztonu catkujgcego, dopdki PV nie znajdzie sie
w zakresie proporcjonalnym, zmniejszajgc w ten sposob przeregulowanie przy rozruchu. Jesliwybrano -

1. AutO: Warto$c¢ zostanie obliczona automatycznie podczas automatycznego

dostrajania (zalecane).

ManL: Wartos¢ moze by¢ wprowadzana recznie przez uzytkownika..

4.6. POZIOM 2 - PARAMETRY WYJSCIA POMOCNICZEGO

Warunek Wartos¢
Symbol Nazwa & opis Zakres wyswietlania domysina
= o ALMA/NONE| Niedla trybu _
Tryb ustawienia2 (Set2)* JEd/PEL grzanie-chtodzenie LA
. Tryb Ustawienie2
S E k2| | Typ ustawienia2 AbS /dEU | _ Bléd /[EV. dEU

Nie wyswietla sie,
SPLiLdo |jeSlitryb Set2 =

=== .. M
SEEC | Typustawienia 2 SPHL alarm i tryb alarmu U
= S. Brk.
Py-1 Zﬁ*lérgzsepr)lzgporcjonalnoéci 03do4000 | Tryb grzanie-chtodzenie 0.0
m non
f Yfr L| | Czas cyklu-chtodzenie gédko by Pb-C>0 1 5.0

1.Tryb Set2 = Fd /
rEV/ALrM (nie

. o przerwanie czujnika); ' )
H 'j S t Histereza 0/do3939°C 2.Tryb chtodzenia .

termicznego (Pb-C=0)

UWAGA: * - Jesli tryb set2 = brak (none), nie bedg wyswietlane zadne inne parametry.
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Symbol Nazwa i opis Zakres Warunek Wartosc
wyswietlania | domysina
TC/RTD: 1. Set2
-98d09.8 °C | Tryb=Fd/rEV
Wejscie analog:| /AL (brak
o -994098 uszkodzenia .
HYS.b Odchylenie histerezy 2godnie czujnika); 0.0
z wybranym .
miejscom | 2,Tb grzanie
Al chtodzenie -
dziesietnym. C=0)
OFF/duH!
/dUL0/6ARNAd| Tryb Set2
1 | (NN
AL -1 Tryb Alarm1 FcniecLnl =ALM T
/Sb6ME
LEDCH Zatrza$niecie alarmu OFF/ON OFF
Te parametry
_ nie sg
HOL d Wstrzymanie alarmu OFF/00 | wyswietlane, OFF
jesli tryb
= .. Alarm1 jest
1 n n n ]
AL MA| | Status przekaznika dla Alarm1 EN/JEN wylaczony. £
AN | Sygnalizator Alarmu OFF/ON OFF
Dla retransmisiji
analogowej, jesli
A -1 0] | Dolna warto$¢ skalowania 1333do |Wyjscie glowne H
o 93999 = Aout na
wyjscia analogowego poziomie 4
Dla wyjscia
a-Hl Gorne wartosci skalowania 4999 do ;"é‘?‘i"\ﬁ%"é";go’ 1000
wyjscia analogowego 9999 gtéwne
= Aout
Wartosé wyjscia przy bledzie czujnika gr'fa l‘g’gjosxfgo
W przypadku awarii czujnika wyjscie At L, o
moge )t/)?/c ustawione naJwysok%/JIub HILH/LOY jesli Wyjscie HiGH
niskg warto$¢ zakresu g*zwnte
= AoU
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UWAGA:

W trybie HC wyswietlany bedzie tylko nastepujgcy parametr: -

1. Wartos¢ Set 2 - ten parametr zostanie wyswietlony jako db (martwe Pb).
2. Zakres proporcjonalnosci - chtodzenie (Pb-C)

3. Czas cyklu - chtodzenie (cyc.t)

W przypadku retransmisji analogowej wyswietlane beda tylko nastepujgce parametry::

1. A-LO : Dolna wartos¢ skalowania dla wyjscia analogowego.

2. A-HI : Gérna warto$¢ skalowania dla wyjscia analogowego.

3. S.ERR : Poziom bfedu czujnika.

Wyswietlacz ma statg rozdzielczos¢ 1° dla TC/RTD i zgodnie z punktem dziesietnym wybranym
dla wejscia analogowego.

e OBJASNIENIA PARAMETROW :

TRYB SET 2:

AlrM: Set2 mozna zaprogramowac jako alarm.

NonE: Jesli set2 nie jest wymagany, mozna go zaprogramowac jako brak (none).

Fd: Set2 zaprogramowany w trybie chtodzenia. (wyjscie wigczone ON gdy powyzej wartoSci
zadanej). rE: Set2 zaprogramowane w trybie grzania.(wyjscie wigczone gdy ponizej wartosci
zadanej)

TYP SET 2:
AbS: Alarm bezwzgledny jest alarmem niezaleznym od gtdbwnego punktu nastawy.
DEV: Alarm jest aktywowany przy btedzie wartosci zadane;.

TRYBY ALARMOWE:
(Szczegobtowe objasnienia znajdujg sie w Instrukcji Obstugi).

FUNKCJA LATCH (ZATRZASKU) ALARMU:

Gdy funkcja Latch jest wigczona (ON), raz aktywowany alarm pozostaje wtgczony nawet po
usunieciu btedu. Aby dezaktywowaé alarm, nalezy go potwierdzi¢, wybierajac AL-NO z przednich
opcji online i naciskajac przycisk & +4&

WSTRZYMANIE (HOLD) ALARMU:
Gdy funkcja HOLD jest wigczona (ON), w dowolnym trybie alarmu, zapobiega ona pojawieniu sie
sygnatu alarmowego po wigczeniu zasilania. Alarm jest witgczony tylko wtedy, gdy temperatura
procesu miesci sie w zakresie alarmu.

SYGNALIZATOR ALARMU:

Gdy sygnalizator alarmu jest wigczony (ON), podczas stanu alarmowego wysSwietlany jest
komunikat wizualny w postaci zmiany gérnego wyswietlacza pomiedzy AL-NO i temperaturg
procesu, gdzie NO jest numerem alarmu. Sygnalizator mozna wylgczy¢, wybierajgc funkcje ANN
jako OFF.

WARTOSC WYJSCIA PRZY BLEDZIE CZUJNIKA:

Ten parametr okresla warto$¢ wyjscia retransmisji analogowej w przypadku awarii czujnika. Na
przykiad: W przypadku wyjscia retransmisji 4-20 mA, jesli poziom btedu czujnika jest ustawiony
na Wysoki, 20 mA bedzie dostepne na wyjsciu przez caty czas w przypadku awarii czujnika
wejsciowego.
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4.7. POZIOM 3 - PARAMETRY ALARMU 2
< Warunek Wartosé
Symbol Nazwa i opis Zakres wyswietlania | domysIna
OFF/duUH!
/[dULT/bANG
| . [N} |
AL -ef | TrybAlarm2 IF GHI/ESLD - duH!
/SBME,
LEDCH Zatrzasniecie alarmu OFF/on Nef
Parametry te
1 Wst ie al nee/nn | Niesa nEc
HUL d strzymanie alarmu OFF/0 wyswietlane, el
jeslitryb
AL N A| | Status przekaznika dla Alarmu1| E£fl/dEN | Alarm 2 jest n
wytgczony.
ANnl | Sygnalizator Alarmu DEF/ON neEr
CEE 3] | Wartos¢ Set3 5PLido 0
= SPHL
0! 40999 0°C Parametry te
G.idoJJ. nie sg
dla TC / RTD; o
HYSE| | Histereza Alarmu 990C dia J_"gﬁ";’r‘;ga”e’ 10
Xvejléda Alarm 2 jest
nalogowedo wytgczony./brk
-99d099°C
(dla TC/
RTD);
-33do39
HYG6.b| | Odchylenie Histerezy illaNmOde“ nn
przecinek
dziesietny
wg.wyboru

OBJASNIENIE PARAMETROW:
Objasnienie parametréw znajduje sie na Poziomie 2.
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4.8. POZIOM 4 - FUNKCJE SPECJALNE

Wyswietlacz Nazwa i opis Zakres wyévsvit:trllacza dvgranryt(cé)lér?a
PNFELI | Program on /oFf o nee
HL Tryb grzanie/chtodzenie no/Yes S nn

20NE| | Strefa no/Y€ES — no
A8 11| Wyjscie gtéwne é'éf;é; — niy!
A0UE] | Wyjscie analogowe 4-20; -1 u-20

0-20 ACUE

n |
SOF E| | Czastagodnego rozruchu §gg,rr;ir(:8t Kontrola PID OFF

0 F F,0/P. doiny
limit mocy do

A Wartos¢ wyj. dla reg. O/P K nC
: ontrola PID
i F, g recznej gornego limitu Ul F
mocy.
(= = = =) .. . N F F mni
M"AAP| | Narost wartosci zadane; 75.” /HOL — OFF
P ! do Tryb narostu
"B E E| | Czas narostu wartosci zadanej | 3999 wartosci zadanej 100
stopien/godzina | =ON/HOLD.
J— n n Tryb narostu M
CORY| | Czaswytrzymania UdoiSHU | \artosci zadanej Y
- minut =ON/HOLD.
NPEN| | Trybsterowania AuL0/AAnL|KontrolaPID | HijED
0o 10G% Stan otwarcia
=5 ) | Wartos¢ wyj. przy btedzie 100dot00 % czuinika A
& czujnika w przypadku J U
grzanie/ MANL.
chtodzenie
-999do
+999dla
TC (RTD) &
= , . -999 An
b 1A S| | Odchylenie PV (przesuniecie |+838§ — 00
wartosci mierzonej) Modeli AIN
przecinek
dziesietny
wg. wyboru
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Wyswietlacz Nazwa & opis Zakres Warunek | Wartos¢
wyswietlania |domysina
(] |
FEL]| | Stataczasowa filtra ;e’:kiﬁ('j do33 - !
= - .. . .| OFF ,1doSS Model wyjscia |
Ttumienie mocy wyjsciowej| gekund analogowego |
0.1to10.0dla TC/RTD z
SATF) | Zaokragleni e e | rozdzielcz. = LA
i 11gu] | £aokragienie dzesitym 1°C lub wyjsciem| ~ '*Y
wejscia analogowego | analogowym
SENd| | Trybczuwania N0 /YES — no
NS EE| | Reset NO/YES - no

e OBJASNIENIE PARAMETROW :

WYJSCIE GLOWNE:

Gtéwne wyjscie sterujgce mozna wybra¢ pomiedzy Przekaznikiem, Aout & SSR. Jesli wyjscie
gtdwne jest wybrane jako Aout, wszystkie parametry sterowania bedg miaty zastosowanie do
wyjécia podtgczonego do przekaznika 2, ale nastawg bedzie nastawa 1 (gtbwna nastawa).
W przypadku retransmisji analogowej, wyjscie gtbwne musi by¢ ustawione na Aout dla
sterowania PID z Aout, utrzymuj je na Przekazniku.

CZAS MIEKKIEGO STARTU:

Czas miekkiego startu mozna zaprogramowac w sytuacjach, w ktérych petha moc wyjsciowa nie
jest wymagana po witgczeniu zasilania. Czas trwania wzrostu mocy wyjsciowej od 0% do 100%
jest programowany jako czas miekkiego startu.

WARTOSC WYJSCIAW TRYBIE RECZNYM:

Ten parametr moze by¢ uzywany gdy pozgdana jest stata warto$¢ procentowa wyjscia. Na
przyktad: Jesli uzywane jest wyjscie analogowe 4-20 mA, a zgdana warto$¢ wyjsciowa wynosi 12
mA, reczng wartos¢ procentowg mozna zaprogramowac jako 50%. Zapewni to, ze dostepne
wyjscie analogowe bedzie miato statg wartos¢ 12 mA, tj. 50%. W przypadku modeli z wyjsciem
przekaznikowym, czas witgczenia i wytgczenia przekaznika bedzie zgodny z zaprogramowang
wartoscig procentowg wyjscia recznego, tj. dla 50% wartosci procentowej wyjscia recznego
i czasu cyklu 15 s, przekaznik bedzie wigczony przez 7,5 s i wytgczony przez 7,5 s.

NAROST WARTOSCI ZADANEJ - WYTRZYMANIE:

Funkcja narostu wartosci zadanej nastawy moze zredukowac szok termiczny w procesie,
zmniejszyC przeregulowanie temperatury przy rozruchu lub zmianach nastawy, lub zwiekszy¢
proces w kontrolowanym tempie. Funkcja wytrzymania moze by¢ uzywana do utrzymywania
procesu w zadanej temperaturze przez zadany czas.

TRYB NAROSTU WARTOSCI ZADANEJ:

Narost warto$ci zadanej WYL.: Regulator bedzie prostym sterownikiem PID / ON-OFF

z ustawieniami P, |, D. /Ustawienie histerezy przez uzytkownika lub domysine.

Funkcja HOLD (wytrzymania) narostu wartosci zadanej: Zawiesza narost na ostatniej wartoSci.
Funkcja Wigczenia narostu wartosci zadanej (Ramp ON): Inicjuje rampe. Ustawienia
szybkosci narostu wartosci zadanej i czasu wytrzymania zaprogramowane przez
uzytkownika lub domysine.
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WARUNEK PRZY AWARII CZUJNIKA:

Ten parametr mozna wybrac¢ pomiedzy Auto i Manual. Jesli jest ustawiony na Auto, wéwczas
wszystkie przekazniki pozostajg wytgczone w przypadku przekroczenia zakresu lub
odwrotnego potgczenia termopary. Jesli wybrano Manual, woéwczas poziom sygnatu
sterujgcego mozna zaprogramowac zgodnie z wymaganiami.

ODCHYLENIE PV: (PRZESUNIECIE WARTOSCI MIERZONEJ)

Ta funkcja stuzy do regulacji wartosci PV w przypadkach, gdy konieczne jest, aby wartos¢ PV
zgadzata sie z innym miernikiem temperatury, lub gdy czujnik nie moze by¢ zamontowany we
wilasciwym miejscu.

STALA CZASOWAFILTRA:

Filtr jest adaptacyjnym filtrem cyfrowym, ktéry rozréznia szumy pomiarowe od rzeczywistych
zmian procesu. Jesli sygnat wejsciowy wzrasta zbyt mocno z powodu szumoéw pomiarowych,
nalezy zwiekszy¢ wartosc filtra. Jesli wymagana jest doktadna kontrola, nalezy zwiekszyc¢
stalg czasowgq filtra, natomiast jesli wymagana jest najszybsza reakcja regulatora, nalezy
zmniejszyC statg czasowa filtra.

ZAOKRAGLENIE WSKAZANIA:

Ta funkcja moze by¢ uzywana do zaokraglania wskazania do wartosci wyzszej niz ,1” w
przypadkach, gdy wartoS¢ wejsciowa procesu i wskazanie na wyswietlaczu ulegajg
wahaniom. Wybdr zaokraglenia innego niz 1 powoduje zaokraglenie wartosci procesu do
najblizszego wybranego przyrostu zaokraglenia. Na przyktad zaokraglenie do wartosci 5
powoduje zaokraglenie wartosci 122 do 1201123 do 125. Ten parametr nie ma zastosowania,
gdy rozdzielczo$¢ wynosi 0,1 (dla TC/RTD). Zaokraglanie nie ma wptywu na wartosci punktu
nastawy, limity punktu nastawy, wartosci alarmowe, wartosci skalowania wyjscia i wartosci
skalowania analogowego. Zaokraglenie wskazania stuzy wylgcznie do wyswietlania przez
regulator i nie wptywa (poprawia lub pogarsza) doktadnosci sterowania urzgdzenia.

TRYB CZUWANIA:
Ta funkcja jest przydatna podczas podtgczania okablowania urzgdzenia. Jesli tryb czuwania
zostat wybrany jako TAK, bedg spetnione nastepujgce warunki:

a. Wyswietlacz jest WYLACZONY.

b. Wszystkie wyjscia sg NIEAKTYWNE, {j. diody LED R1, R2, R3 sg WYLACZONE.
c. Dioda LED M jest zapalona.

d. Wyjscie analogowe jest ograniczone do dolnego zakresu.

e. Wszystkie przyciski na regulatorze sg nieaktywne.

f. Dostep do konfiguracji wtgczony.
Stan STND jest zachowywany przy wytgczonym zasilaniu.

TLUMIENIE MOCY WYJSCIOWEJ:

Ten parametr, wprowadzany jako stata czasowa w sekundach, ttumi (filtruje) obliczong moc
wyjsciowg. Zwiekszanie wartosci zwieksza efekt ttumienia. Czasy thumienia diuzsze niz,
powiedzmy, jedna dwudziesta do jednej pie¢dziesigtej czasu catkowania regulatora mogg
powodowac niestabilnos¢ regulatora. Ten parametr jest wazny tylko dla wykonan z wyjsciem
analogowym.
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4.9. LEVEL 5 - PARAMETRY KOMUNIKACJI

P Warunek Wartos$é
Symbol Nazwa i opis Zakres wyswietlania | domyéIna
L - 2400/ 4800/ 8600
[:L‘- Aud Predkosc transmisji 19¥2/ 38K4/ SUg ) - 9600
Hsee
Rdd| | Adres | to 99 — |
Parzystosc ; 32 FEven — nane
SEOP] | Bitstopu E _— |
SCHEMAT POtACZEN

L

Komputer PC (Master)

L

USB/RS-485
typ konwentera PD20
<>
T [+
ad - © -,;,:‘, -1 * 't%
= 2 ]
“LL ® 12 2| 2 2| o2
2] N - |2 RS485 ' RS485 " RS485
: gl o e |z 2 I +|2ts
CIgn il ey = + : = g
s ~ 18 g - = g < = (e
e t S
9 -1 T | 8l » - o~ |8 84 » - o 18
8l o L8 - E o - L
3 o8t 2 il 2 2 [RES
2] © o TES =] ~ = .u;:_é = | - = .o;:_é
- = S - [rES 8 " I5FES
& ~ = -EEE ¥ 7
o x>
REGULATOR 1 REGULATOR 2 REGULATOR 32

UWAGA:

1. Do urzgdzenia typu Master mozna podtgczy¢ maksymalnie 32 regulatory (Slave).
2. Catkowita dtugos¢ przewodu nie powinna przekracza¢ 500 metrow.

3. Do potgczen RS485 nalezy uzywac ekranowanej skretki.

4. Nalezy uzywac terminatoréw o rezystancji 100 omoéw (0,5 W).
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4.10. POZIOM 6 - MODUL. BLOKADY PARAMETROW PROGRAMOWALNYCH
oo Warunek Wartos¢
Symbol Nazwa i opis Zakres wyswietlania | domysina
ID uzytkownika 0dddto 0
9999 —
L O P| | Ustawienia dostgpu do programu | 3L /LEUL — LEUL
# Jesli opcja LOCK (Blokada) ma wartosé ONL, wyswietlone zostang
nastepujace parametry
o Warunek Wartos¢
Symbol Nazwa i opis Zakres wyswietlania | domysina
O — N
SEE || | Zestaw blokad 1 "/';_'EE,{_.PEHC‘ Uit
SEL 2| | Zestaw blokad 2 :_/:::35:::’}/3.’".59:! ULt
(2 UNLY/NER
SEL 3| | Zestaw blokad 3 ”/ngé ; ULy
TR UNLY/NER
£ UM EJ | Blokada dostrajania "/';_Egé ; Jesli ULy
P Ty neEQ sekcja
HAT d| | Blokada regulacji recznej U/;_E:::'é ERd LOCK unLe
ma
TEEETR UNLE/PERD] wartosd
Pb -HJ [Blokada cztonu proporcjonalnego | /1 g ,:;/3 ; W gLt
ST-THR UNLY/NER
| {1£.t] |Blokada czasu catkowania L/lLEEé' E Unte
UNLE/NER
d £ .t | | Blokada czionu rozniczkowego "/',_5:_5"{_. ERd untLe
n 1 L. |Blokada recznego resetu L}[’;,'; E{_,PE fid =
P& - | | Blokada zakresu proporcjonalnosci L/: ::’ ;; EH é:" ERd ULy
CHAG | | Zmien hasto ig-N/id-9 g-n
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# Jesli parametr LOCK (BLOKADA) ustawiony jest na LEVEL (Poziom),
wyswietlone zostang nastepujgce parametry.

L Wartos¢
Symbol Nazwa i opis Zakres w;\s"::il:t]lzir(\i a do:1ycé>ls:a
UnLE/PE!
t - 0| | Blokada poziomu 0 U/L.'Egé‘ ERd UL e
_ - 1| Blokada poziomu 1 unte/Pend — unLe
/LGLH
= . uUnLe/NeER
t - 2|| Blokada poziomu 2 U/L'E.'-Eé ERd — TN
t - 3| | Blokada poziomu 3 UF";E/PE% S UnLe
= -] /LOCE -
{ - Y| | Blokada poziomu 4 untt/reRd — unLt
= ) /LOCE -
= - UnLe/NEARG
L - § Blokada poziomu 5 7L5[t’ — N
: UNLE/NERGD
Lt - 9 Blokada poziomu 6 U/L.'SEE:‘ — HnL e
CHnG Blokada poziomu 7 td-N/td-Y — id-N
fEv]| Nowe hasto S— NEW = Id-Y 0
UWAGA:

UNLK- Petny dostep do danego poziomu/parametru
READ- okreslony poziom/parametr mozna odczytac, ale nie mozna go edytowac.
LOCK- Brak dostepu do danego poziomu/parametru.
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4.11. POZIOM 9 - STEROWANIE PROGRAMEM:
- Warunek Wartos¢
Symbol Nazwa i opis Zakres wyswietlania | domyslna
Liczba cykli powtarzania petnego 0 do 99 |
programu
Numer programu 1do 10 i
Liczba cykli powtarzania
biezgcego programu 0do 99 :
Status wznowienia po ArSt/ StOP / rESU APSE
wytgczeniu zasilania
tacznie programow NO/1do 10 Na poziomie no
Atnd Czas trwania alarmu 1 do 99 sec 4,§dy 3
=ON
dEUH Wstrzymanie odchylenia dS/En PreL a5
S5kt Rozpocznij od numeru odcinka 1do 16 ' '
Liczba odcinkow ,
SLEFP w biezgcym programie Numer (1 do 16) 6
Wyjécie pomocnicze nA/OFF/ON/ALrM nA
n- Temperatura docelowa programu| SPHL do SPLL i
, Czas narostu warto$ci zadanej ,
t - | programu (Hern) 0000 dO 9959 88!

Aby utworzy¢ program:
- Zaprogramuj temperature rampy, czas itp. dla kazdego odcinku.
- Uwaga: Licznik powtarzania programu nalezy ustawi¢ na 1 jesli program ma byc¢
wykonany tylko raz i nie ma by¢ powtarzany. Po zaprogramowaniu
Repeat profile=0, program bedzie powtarzany w nieskonczonos¢
- Liczba cykli powtarzania petnego programu moze byc¢ przydatna gdy program
biezacy jest powigzany z innym programem.

OPCJA WYSWIETLANIA ONLINE

Ta funkcja umozliwia uzytkownikowi przegladanie online opcji wyswietlania.
Uwaga: Parametry pokazane ponizej nie sg wysSwietlane, jesli sg zablokowane
na poziomie 6.

Symbol

Opis

Warunek wyswietlania

Set point 1 (Ustawienie 1)

SEE

c

Set point 2 (Ustawienie 2)

Dostep online dla Set 2 (Ustawienie 2)
nie jest aktywny, jesli wyjscie
pomochnicze = Przerwanie czujnika /
Wytgczenie / Retransmisja
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Symbol Opis Warunek wyswietlania
Dostep online dla Ustawienia 3

GEtL 3 Set point 3 (Ustawienia 3) (Set 3) nie jest aktywny, jesli tryb

alarmu = Przerwanie czujnika / WYL.

Dostep online do automatycznego

EUNE Autoadaptacja dostrajania pie jest wazny, jesli
PB-Heat=0 i HC =no lub PB-Cool=0.
Ten parametr nie jest wySwietlany,

A
HAId Procentowa moc reczna jesli Pb-H = 0
5 - Zakres proporcjonalnosci
b-l - grzanie
i : C tk . Czas catkowania nie jest wySwietlany,
L _ re - . Czas rézniczkowania nie jest

gt - | Czas rozniczkowania ovemwiotiany, jodli PB = 0

_ . Reczny reset jest wyswietlany tylko

Al L.l Resetowanie reczne wtedy, gdy Integral-main=0
i PB-heat > 0.

0 D - = Zakres proporcjonalnoéci Ten parametr jest wysSwietlany tylko
wtedy, gdy HC = yes (tak)

- chtodzenie

-3
'
u
0

Wartos¢ zadania narostu
wartosci zadanej

Ten parametr jest wyswietlany tylko
wtedy, gdy funkcja Ramp (Rampa)
jest wigczona. Ten parametr jest tylko
do odczytu i nie mozna go zmienic.

Ten parametr jest tylko do

pENC Wartos¢ procentowa M . L
cl o s odczytu i nie mozna go zmienic.
wyjscia
Uwaga: Ten parametr jest wySwietlany
tylko wtedy, gdy funkcja nastawy
S 8 Fl t' Up’ny czZasu wartosci zadanej jest ustawiona na

wstrzymania

ON / Hold. Ten parametr jest tylko do
odczytu i nie mozna go zmienic”.
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Opis

Warunek wyswietlania

Jednostka temperatury

Uwaga: Ten parametr nie jest
wyswietlany dla 0-10 V / 4-20 mA.
Ten parametr jest tylko do odczytu i
nie mozna go zmienic.

Potwierdzenie alarmu 1

Uwaga: Ten parametr jest wySwietlany
tylko wtedy, gdy opcja Alarm1 jest
wigczona (ON) oraz opcja Latch jest
witgczona (ON).

Potwierdzenie alarmu 2

Uwaga: Ten parametr jest wyswietlany
tylko wtedy, gdy opcja Alarm2 jest
wigczona (ON) oraz opcja Latch jest
wigczona (ON).

Blank (Puste miejsce)

Uptyw czasu
wstrzymania

Uwaga: Ten parametr jest wySwietlany
tylko wtedy, gdy opcja Ramp ma
ustawienie ON/HOLD i gdy opcja
P.sel ma warto§¢ Pr. Ten parametr
jest tylko do odczytu i nie mozna go zmienic¢

PrFL

RUN/STOP/HOLD tylko jesli
Profil=WL. (ON) na Poziomie 4.

Numer programu

Wyswietla biezgcy numer programu
tylko wtedy, gdy Program= WL.
(ON) naPoziomie 4.

Numer odcinka programu

WysSwietla biezgcy numer kroku
uruchomionego programu tylko wtedy,
gdy Program = WLt..(ON) na Poziomie 4.

Pozostaty czas programu

WysSwietla czas pozostaty dla
biezgcego odcinka tylko wtedy,
gdy Program = WL. (ON) na
Poziomie 4.

Czas ktory uptynat od
startu programu

Wyswietla czas, ktory uptynat
dla biezgcego odcinka, tylko jesli
Program = ON na Poziomie 4.
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Symbol Opis Warunek wyswietlania

ON / OFF / Nie dotyczy / Alarm

Status wyjscia tylko jesli Program = Wk ...

pomochiczego

SPLL do SPHL tylko jesli
r _
e Temperatura programu | g oo 20N (W)
1 Czas narostu wartosci 00.00 do 99.59 tylko jesli
= ! zadanej programu Program = ON (WL.)

PARAMETRY PROGRAMU:

Ustawienia wyjscia pomocniczego:

OFF = Wyjscie pomocnicze bedzie wytgczone (OFF) podczas odcinka.

ON = Wyjscie pomocnicze bedzie wtgczone (ON) podczas odcinka.

NA = Wyjscie pomocnicze nie ma zadnego wptywu na odcinek, a jego wyjscie bedzie
zalezne od ustawien dokonanych na poziomie 2.

ALARM = Alarm mozna zaprogramowac na okreslony czas na koncu kazdego odcinka.

1. Wprowadzajgc nastawy czasu, nalezy uzy¢ catkowitego czasu, ktory
uptynat, a nie réznic czasowych miedzy odcinkami, tj. wprowadzic

wzgledny czas od poczatku programu.

2. Podczas taczenia programu z innym nalezy pamietac, ze czas dla
nastepnego potaczonego programu nalezy rozpoczg¢ od 0 (a nie do
wzglednego czasu z poprzedniego programu).

3. Wszystkie 8 programow mozna potaczy¢, co daje tgcznie 160 odcinkéw. 160
odcinkbw mozna powtorzy¢ maksymalnie 99 razy.
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PARAMETRY PROGRAMU:

Opcja wznawiania po wylaczeniu zasilania:

Stop : Program jest w trybie STOP po kazdym wigczeniu zasilania. Aby uruchomic
program, wybierz polecenie RUN.

Restart : Wybrany program jest automatycznie uruchamiany ponownie po witgczeniu
zasilania (bez wydawania polecenia RUN).

Resume : Wybrany program jest wznawiany od tego samego punktu po witgczeniu
zasilania, co podczas wytgczenia zasilania. Nalezy pamietac, ze jesli wartoS¢ procesu
spadta do okreslonej wartosci, proces jest w trybie HOLD (tj. Ramp SP i czas, ktory
uptynat, nie sg zmieniane), az PV osiggnie warto$¢ ramp sp (warto$¢ PV, ktora byta
przy wytgczonym zasilaniu), a nastepnie proces zostanie wznowiony.

Aby dostroi¢ urzadzenie:

1.  Wybierz = WL. na Poziomie 4

2. Ustaw warto$¢ zadang SET1 (w trybie online), przy ktoérej urzgdzenie ma zostacé
dostrojone. Poniewaz istnieje tylko jeden zestaw parametrow PID, nalezy ustawi¢
SET1 na wartoS¢, przy ktérej wymagana jest maksymalna optymalizacja procesu.

3. Nalezy rowniez pamietac, ze podczas zwiekszania/zmniejszania rampy
wykonywana jest kontrola PD. Tylko w czasie wytrzymania dziata petny PID.

W zwigzku z tym zaleca sie rowniez dostrajanie w temperaturze wytrzymania.

4. Aby rozpoczgc€ dostrajanie, ustaw opcje TUNE ON (z trybu online). Strojenie jest
sygnalizowane miganiem diody dostrajania LED (T).

5. Dostrajanie zostanie zakonczone, jesli warto§¢ SET 1 bedzie nizsza niz
temperatura otoczenia (temperatura pokojowa).

6. Po zakonhczeniu dostrajania wartosci P, |, D, DAC, Czas cyklu sg obliczane
wewnetrznie. Warto$ci te mozna dostosowac lub wyswietlic na Poziomie 1.

7. Wybierz[Ff FL]= WL. na Poziomie 4.

Aby uruchomi¢ Program:

1.  Upewnij sig, ze = WL. na Poziomie 4 i wszystkie ustawienia parametrow
Sg poprawne.

2. Z opcji wyswietlania online wybierz Nr Programu (Pr.No) do zgdanej wartosci.
3. Z opcji wyswietlania online wybierz Program (PrFL) jako RUN.

4. Po wydaniu polecenia Run wszystkie parametry online zwigzane

z Programem zostang wigczone. Mozna wys$wietli¢ / zmieni¢ dowolny z tych
parametréw online.

5.  Aby zatrzymac Program, wybierz Program (PrFL)=Hold (Zatrzymaj). Spowoduje
to zatrzymanie Ramp -SP i uptywajgcego czasu (Elapsed time) na ostatniej wartosci.
6. Aby ponownle uruchomi¢, wybierz Program (PrFL) = RUN (Uruchom)

7. Aby zmieni€ / pomingC odcinek dziatania, wybierz parametry rampy / czasu
dziatania z trybu online.

8. Mozna zmodyfikowac pozostate odcinki (w razie potrzeby) na Poziomie 3.

9. Nalezy pamietac, ze parametry zwigzane z Programem (Powtorz, Wznow po
wytaczeniu zasilania, Liczba odcinkdéw, tgcze) NIE zostang ponownie zatadowane do
dziatajgcego Programu, jesli zostang zmienione, gdy Program jest w trybie
RUN/HOLD & z menu parametréw online.
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5. PRZEWODNIK UZYTKOWANIA

PID - dozowanie czasu

z automatycznym restartem
AUTOADAPTACJA: & predkoscia

Autoadaptacja to funkcja, dzieki ktorej regulator \
sam uczy sie charakterystyki procesu Temp.
i automatycznie ustawia wymagane wartosci

— Zmniejszone
P, i D. Funkcje automatycznego dostrajania Wartosé

Zakres proporcjonalnosci
|( przeregulowanie

mozna aktywowa¢ w dowolnym momencie zadania
procesu po wigczeniu zasilania, podczas wzrostu

temperatury lub po ustabilizowaniu sie sterowania.
Autoadaptacja jest sygnalizowane miganiem

diody LED T. Po zakonczeniu procedury autoadaptacji

dioda LED T przestanie migac, a urzadzenie

powroci do sterowania PID przy uzyciu nowych wartosci PID.
Uzyskane wartosci PID sg zapisywane w pamieci nieulotnej

Czas

Autoadaptacija jest stosowane w przypadku:

. Poczatkowe ustawienie dla nowego procesu

. Wartos¢ zadana ulega znacznej zmianie w stosunku do
poprzedniej wartosci autoadaptacii.

. Regulacja daje niezadawalajgce wyniki.

Nastepujgce parametry regulatora sg automatycznie dostosowywane
przez funkcje autoadaptaciji:

Zakres proporcjonalnosci (Pb-1) Czas catkowania (It-1)

Czas rézniczkowania (dt-1)

Filtr wejsciowy (FtC)

Jesli wydajnosc¢ sterowania przy uzyciu autodaptacji jest nadal niezadowalajgca,
mozna zastosowac nastepujgce zasady w celu dalszej regulacji wartosci PID:

Przebieg regulacji Objaw Zalecana korekta

Powolna Reakcja Zmniejszy¢ PB

(1) Zakres Proporcjonalnosci (PB) Duze Przere .
gulowanie . .

lub Oscylacje Zwigkszy€ PB

Powolna Reakcja ZmniejszyC IT
(2) Czas Catkowania (IT)

Niestabilnos¢ lub Oscylacje ZwiekszyC IT

Powolna Reakcja lub Oscylacja Zmniejszy¢ TD
(3) Czas Rdzniczkowania (TD)

Duze Przeregulowanie Zwiekszy¢ TD
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ZAKRES PROPORCJONALNOSCI:

Zakres proporcjonalnosci to obszar wokot punktu nastawy, w ktorym regulator faktycznie
kontroluje proces; wyjscie jest na poziomie innym niz 100% lub 0%.

Zakres proporcjonalnosci wyrazane jest w stopniach Celsjusza.

Jesli zakres proporcjonalnosci jest zbyt waski, nastgpi oscylacja wokot wartosci zadane.
Jesli zakres proporcjonalnosci jest zbyt szeroki, sterowanie bedzie reagowaé w powolny
sposdb, moze zajg¢ duzo czasu, aby osiggng¢ wartos¢ zadang i moze nie reagowac
odpowiednio na zaktdcenia.

RECZNA NASTAWA:

Praktycznie zaden proces nie wymaga doktadnie 50% mocy wyjsciowej w przypadku regulatorow
zjednymwyjsciem lub 0% mocy wyjsciowej w przypadku regulatoréw z dwoma wyjsciami. Reczna
nastawa pozwala uzytkownikowi na zdefiniowanie wysterowania wyjscia ,wzgledem” wartoSci
zadanej. Regulacja proporcjonalna bez opcji recznego lub automatycznego sterowania
ustabilizuje sie gdzie$ w zakresie zakresu proporcjonalnosci, ale nie na wartoscizadane;.

CZAS CALKOWANIA:

Czas catkowania jest definiowany jako czas w sekundach, ktéry automatycznie koryguje
wszelkie przesuniecia (miedzy warto$cig zadang a warto§¢ mierzong) w czasie poprzez
przesuniecie pasma proporcjonalnosci. Dziatanie catkujgce (znane réwniez jako
»=automatyczne resetowanie”) zmienia moc wyjsciowg, aby doprowadzi¢ proces do
wartosci zadanej. Zbyt krétkie czasy catkowania (mate czasy) nie pozwalajg procesowi
zareagowa¢ na nowg warto$¢ wyjsciowg. Powoduje to nadmierng kompensacje
| prowadzi do niestabilnego procesu z nadmiernym przeregulowaniem. Zbyt wolne czasy
catkowania (duze czasy) powodujg powolng reakcje na btedy stanu ustalonego.
Dziatanie catkowania mozna wytgczyc¢, ustawiajgc czas na zero. Jesli czas jest ustawiony
na zero, utrzymywana jest poprzednia integralna wartoS¢ mocy wyjsciowej. Jesli czton
catkujgcy jest wytgczony, dostepne jest reczne sterowanie poprzez modyfikacje
przesuniecia mocy wyjsciowej (,MNL.r" poczgtkowo ustawione na zero) w celu
wyeliminowania bteddéw stanu ustalonego. Regulator posiada funkcje zapobiegania
dziataniu catkujgcemu podczas pracy poza zakresem proporcjonalnosci. Funkcja ta nosi
nazwe , antyreset wind-up”.

CZAS ROZNICZKOWANIA

Dziatanie cztonu rézniczkujgcego jest wykorzystywane w celu skrécenia czasu reakciji
procesu i pomaga ustabilizowaé proces poprzez wysterowanie w funkcji szybkosci zmian
wartosci wejsciowej. W efekcie czton rézniczkowania przewiduje, dokad zmierza proces
i zmienia wyjScie, zanim faktycznie ,dojdzie”. Czas rozniczkowania jest obliczany
w sekundach. Zwiekszenie czasu rozniczkowania pomaga ustabilizowa¢ odpowiedz, ale
zbyt dtugi czas rézniczkowania w potgczeniu z zaktbconym sygnatem wejsciowym moze
powodowac zbyt duze wahania wyjScia, co prowadzi do niskiej jakosci regulaciji.
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Brak lub zbyt maty czas dziatania cztonu r6zniczkujgcego zwykle skutkuje zmniejszong
stabilnoscig i wiekszymi przeregulowaniami. Brak dziatania rézniczkowania zwykle
wymaga szerszych czasow proporcjonalnych i wolniejszych czasow catkowania, aby
utrzymacC ten sam stopien stabilnosci, co w przypadku dziatania rézniczkujgcego.
Dziatanie rézniczkowania mozna wytgczyc¢, ustawiajgc czas na zero.

OGRANICZENIE PRZY STARCIE:

Ograniczenie przy starcie (DAC) pomaga w zmniejszeniu przeregulowania przy
rozruchu. Punkt odciecia wyjscia sterujgcego jest obliczony jako DAC x zakres
proporcjonalnosci. Nalezy pamietaé, ze wartos¢ DAC jest automatycznie obliczana
i podawana po autoadaptaciji (jesli dostrajanie jest inicjowane podczas uruchamiania).

AUTOADAPTACJAPROCESOW GRZANIA/CHLODZENIA:

Podczas autoadaptacji procesu grzania/chtodzenia regulator wigcza i wytgcza wyjscie
chtodzenia (O2) oprocz wyjécia grzania (O1). Parametr martwej strefy naktadania sie
grzania/chtodzenia (db na poziomie 2) okres$la ilos¢ naktadania sie lub martwej strefy
miedzy dwoma wyjsciami podczas autoadaptacii.

W przypadku wiekszosci aplikacji nalezy ustawi¢ ten parametr na 0,0 przed
rozpoczeciem autoadaptacji. Po zakonczeniu autoadaptacji moze by¢ konieczne
zresetowanie tego parametru. Wazne jest, aby zminimalizowac zaktdcenia obcigzenia,
i jesli sg obecne inne regulatory w procesie to ustawi¢ je w trybie biegu jatowego,
poniewaz mogg one mie¢ wptyw na okreslenie parametréw PID. Niektore procesy
chtodzenia wodg wykazujg duzg nieliniowg charakterystyke. Oznacza to, ze zadziatanie
wzmochienia podczas chtodzenia zaczyna sie bardzo wysoko i sptaszcza sie gtebiej w
obszarze chtodzenia. Efekt ten moze powodowac regularne oscylacje wartosci zadanej,
poniewaz regulator dostarcza ciepto, aby przeciwdziataé temu efektowi. Mozna to
ograniczy¢ przy nizszym ustawieniu predkosci wentylatora chtodzgcego i/lub
zmniejszonym przeptywie wody w ptaszczu lub kolektorze. Zyski ciepta i chtodzenia w
procesie powinny by¢ w jak najwiekszym stopniu zrbwnowazone, a wysterowanie
dostosowane do procesu.

Samostrojenie (ST): Jest uzywane, gdy wymagana jest modyfikacja parametrow PID
z powodu czestych zmian warunkéw procesu, np. wartosci zadane,.

* Dioda LED funkcji dostrajania miga wolniej, gdy trwa samostrojenie.

* Po zakonczeniu samostrojenie dioda LED Tune przestaje migac.

— Zakres proporcjonalnosci Zmniejszone przeregulowanie

Temp. 1

Wartos¢
zadana

Czas —

39



RE12S Instrukcja obstugi

Samostrojenie jest inicjowane w nastepujgcych warunkach:
1) Po zmianie wartosci zadanej.

2) Po zmianie trybu dostrajania. (TUNE=ST)

ST uruchomi sie tylko wtedy, gdy PV < 50% warto$ci zadane;.
ST bedzie dziata¢ tylko gdy ACT=RE.

Strojenie adaptacyjne (ADT): Jest uzywane, gdy modyfikacja parametru PID jest
wymagana wielokrotnie ze wzgledu na czeste zmiany warunkéw procesu, np. wartos¢
zadana, zmiana warunkéw srodowiskowych itp.

Dioda LED funkcji dostrajania adaptacyjnego miga szybciej, gdy trwa dostrajanie.
Dioda LED ADT przestanie miga¢ po zakonczeniu procesu dostrajanie.

STAN . ZAKLOCENIE
REGULACJI . ZEWNETRZNE -
SP1'----rom i NS .
SP1 |- N/
. STROJENIE
. _ADAPTACYJNE :
CZAS

TRYBY ALARMOWE

1. Alarm bezwzgledny:

Alarm bezwzgledny jest alarmem niezaleznym od wartosci zadanej. Na przykiad, jesli wartos¢
zadana wynosi 100°C, a alarm bezwzgledny jest ustawiony na 110°C, alarm zostanie
aktywowany przy 110°C.

Dostepne sg dwa alarmy bezwzgledne:

Alarm gérny: uruchamia sygnat alarmowy, gdy temperatura wzrosnie powyzej punktu
nastawy alarmu. Patrz Rys.: d

Alarm dolny: uruchamia sygnat alarmowy, gdy temperatura spadnie ponizej punktu
nastawy alarmu. Patrz Rys.: e

2. Alarmy wzgledny:

Ten alarm jest aktywowany po przekroczeniu ustawionej odchytki w stosunku do wartosci zadanej
procesu. Na przyktad, jesli wartosci zadana procesu wynosi 100°C, a alarm odchylenia jest
ustawiony na +5°C, alarm zostanie aktywowany przy 100+5=105°C. W przypadku alarmu
wzglednego zewnetrznego alarm zostanie aktywowany poza zakresem wzgledem wartosci
zadanej, tj. przy 951 105.

Dostepne sg trzy alarmy odchylenia:

Alarm wzgledny gérny: uruchamia sygnat alarmowy, gdy temperatura wzro$nie powyzej
wstepnie ustawionej temperatury powyzej wartosci zadanej. Patrz Rys.: a

Alarm wzgledny dolny: uruchamia sygnat alarmowy, gdy temperatura spadnie ponizej
ustawionej odchyiki temperatury ponizej wartosci zadanej. Patrz Rys.: b

Alarm wzgledny zewnetrzny: uruchamia sygnat alarmowy, gdy temperatura wzrosnie powyzej
lub spadnie ponizej ustawionej temperatury odchyiki, wzgledem wartosci zadanej. Patrz Rys. ¢
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ALARM USZKODZENIA CZUJNIKA
Uruchamia sygnat alarmowy w przypadku przerwania czujnika / przekroczenia zakresu.

Alarm wzgledny Alarm wzgledny Alarm wzgledny Alarm bezwzgledny  Alarm bezwzgledny
gorny dolny zewnetrzny gorny dolny

N N N

7/ % %

$L2 el KL
SP SP SP SP
Wartos¢ Wartosé

Wartos¢ Wartos¢
zadana SP zadana
Wartos¢ v
zadana

zadana zadana

=

A 7 7
7l 7 ém

o Strefy parametréw PID:
Istniejg 4 strefy sterowania, z ktérych kazda ma wartoS¢ zadang i powigzane wartosci P, | i
D, ktére mozna zaprogramowac zgodnie z wymaganiami procesu. Strefa jest wybierana
automatycznie i wdrazana zgodnie z zaprogramowang wartoscig zadang, aby dostosowac
sie do zmieniajgcych sie warunkow procesu. Odpowiednie wartosci P, |, D bedg uzywane do
sterowania procesem. Gtbwng zaletg Strefy PID sg procesy, w ktérych wymagane jest
czeste dostrajanie ze wzgledu na zmiane wartosci zadanej. Rozwazmy przypadek, w ktorym
proces musi by¢ kontrolowany przy dwéch réznych wartosciach zadanych: 100°C i 400°C.
Nastawy strefowe moga by¢ zaprogramowane jako:

1. Warto$¢ zadana strefy 1 (Poziom1): 150°C (oznacza to, ze dla 0 < set1 < 150,

uwzglednione zostang wartosci PID Strefy 1).

2. Wartos¢ zadana Strefy 2 (Poziom1): 450°C (oznacza to, ze dla 150 < set1 <450,

uwzglednione zostang wartosci PID Strefy 2).

Wartosci P, I, D dla odpowiednich stref mozna wprowadzi¢ recznie

lub dostroi¢ automatycznie.

Jak dostroi¢ Strefy
UWAGA: Warto$¢ zadana strefy nie jest wartoscig zadang strojenia.
Aby dostroi¢, powiedzmy, Strefe 1, nalezy zaprogramowac nastepujgce czynnosci:
1. Ustawienie1 (Set1) (Online)=100°C(np.)(Strefa1 :0-150°C)
UWAGA: - Ustawienie1(Set1) < Wartos¢ zadana Strefy 1.
- Ustawienia PID uzyskane po dostrojeniu sg zapisywane w Strefie 1.
- Po dostrojeniu, dla 0< Set1 < 150°C, obowigzujg ustawienia PID Strefy 1.
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2. Program Dostrajanie (TUNE) = WLACZONY (ON) (na poziomie 1 lub Online)
3. Po dostrojeniu regulator zostanie automatycznie ustawiony
nowymi wartosciami PID.

Teraz, aby dostroi¢ nastepng Strefe, Strefe 2, nalezy zaprogramowac
nastepujgce czynnosci:

1. Set 1 (Online) = 400°C (Strefa 2: 150-450°C)

Uwaga: - Nastawa Strefy 1 < Set 1 < Nastawa Strefy 2.

- Ustawienia PID uzyskane po dostrojeniu sg zapisywane w Strefie 2.
- Po dostrojeniu, dla 150 <Ustawienie1 (Set1)<450°C, obowigzujg
ustawienia PID Strefy 2.

Podobnie mozna zaprogramowac cztery rézne Strefy.

SYGNALIZACJA BLEDU

Symbol btedu Opis btedu

Czujnik poza zakresem

Czujnik ponizej zakresu

i
-]

Btad podczas strojenia

1) Uszkodzenie czujnika podczas strojenia
e 2) Zmiana PV w tempie <1°C/10 min podczas strojenia
3) Btad cyklu strojnia
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LUMEL S.A.

ul. Stubicka 4, 65-127 Zielona Gora, Poland
tel.: +48 6845 75100, fax +48 68 45 75 508
www.lumel.com.pl

Informacja techniczna:
tel.: (68) 45 75 140,45 75 141,45 75 142,45 75 145, 45 75 146
e-mail:_sprzedaz@lumel.com.pl

Realizacja zaméwien:
tel.: (68) 45 75 150, 45 75 151,45 75 152,45 75 153, 45 75 154, 45 75 155

Wzorcowanie:
tel.: (68) 45 75 163

Wsparcie techniczne:
tel.. (+48 68) 45 75 143,45 75 141,45 75 144,45 75 140
e-mail;_export@lumel.com.pl

Dziat zarzagdzania tancuchem dostaw:
tel.: (+48 68) 45 75 130, 132
e-mail;_export@lumel.com.pl

Wzorcowanie i atestacja: e-mail:
laboratorium@lumel.com.pl



